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Sisteme cu MicroProcesoare

Curs 11

GT Robot

Tiberiu COCIAS

Universitatea Transilvania din Braşov

Laboratorul de Vedere Artificială Robustă şi Control
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Cuprins

▪Motivația

▪Caietul de sarcinii

▪GT Robot – principalele module

▪GT Team 
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Motivația
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Caietul de sarcinii

▪Toate informațiile sunt puse la dispoziție 

de organizatorii concursului. 
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GT Robot 

▪Principalele module dezvoltate sunt:

▪Modulul de navigație  

▪Modulul de comanda al prehensorului. 

▪Modului de sincronizare al elementelor in zona de intrare. 

▪Modului de deversare al structurii, realizate cu ajutorul 

prehensorului.

▪Componente obligatorii:

▪Buton de urgență 

▪Sistem de oprire automată

▪Acumulatori
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GT Robot

▪Structură – descriere generală

▪
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GT Robot

▪Sistemul de comunicație

▪Utilizat la transferul de date între diferite module
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GT Robot

▪Sistemul de control pentru deplasarea pe suprafața de joc
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GT Robot

▪Driver control motoare cc

▪ „Sabertooth 2X10 Regenerative 

Dual Channel Motor Controller”

▪Tensiune de alimentare: 0-24 Vcc

▪Curent maxim de ieșire: 10A pe 

fiecare canal(curent de vârf de max. 

15 A pentru un interval scurt, la o 

tensiune de 18V fără răcitoare 

suplimentare)
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GT Robot

▪Encoder optic

▪Diametru roata: 80mm

▪Număr fante: 60

▪Pereche: led și fototranzistor

▪Rezoluție: 3mm

▪Senzor cu ultrasunete
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GT Robot

▪Senzor cu ultrasunete (Parallax - Ping))))

▪Domeniu: 2cm – 3m
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GT Robot

▪Modului de sincronizare al elementelor in zona de intrare
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GT Robot

▪Modul deversare construcție
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GT Robot

▪Modulul de comanda al prehensorului
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GT Robot

▪Teste robot
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GT Robot

▪Teste robot
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GT Team

▪Componență echipă

▪Cociaș Tiberiu Teodor && Măceșanu Gigel 
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GT Robot
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Contact:

Email: tiberiu.cocias@unitbv.ro
elearning.unitbv.ro – Microcontrollere si Microprocesoare

mailto:gigel.macesanu@unitbv.ro
mailto:iberiu.cocias@unitbv.ro
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